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El mastógrafo por electroimpedacia 
computarizada de una sola frecuencia, 
también es conocido como tomografía 
mamaria. Pertenece al grupo de 
tecnología de campo suave. 

Es la única y más desarrollada tecnología 
en el mundo, que usa algoritmos de 
reconstrucción de imágenes digitales 

la mama, tales como: tumores malignos, 

Mide en tiempo real el estado de las 
células, a través de un panel que cuenta 
con 256 diodos de oro galvanizado que 
visualizan la glándula mamaria usando 
0.5 mA de corriente.

Mastógrafo por Electroimpedancia
Computarizada

Marcadores Cuantitativos 
Marcadores benignos y de sospecha 
(Conductividad Alterada)

Grupos de supervisión. 

Emite tipo de Densidad mamaría (A, B, C, 
D). 

ambas mamas. 

Rangos de percentiles por edad. 

Apoyan al diagnóstico cualitativo para la 
interpretación el médico especialista.

Libre de barreras de edad, dolor y radiación

Mastógrafo por 
electroimpedancia

 Computarizada
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Sin restricción de edad, el equipo es libre 
de radiación y efectos secundarios.

Ventajas del equipo

Características

Detección temprana del cáncer de mama.

Sensibilidad ............................................................... 88% Frecuencia de escaneo .................................. 50 kHz.

Útil para cualquier edad (desde la primera menstruación de la mujer). 

Usando las curvas percentiles de conductividad eléctrica relacionada con la edad.

Método de diagnósticos ....... Cuantitativo y Cualitativo.

Longitud del sensor basado

No invasivo.

Valor predectible positivo ................................. 73%

Indicadores visuales y cuantitativos para interpretar las imágenes. 

Medición de 7 planos de profundidad... 4 mm,

Anchura del sensor basado

Detección automática por screening, en mediciones de población, de grupos de alto riesgo

basado en microprocesador ............................. 5 V.

Tiempo de trabajo continuo

Portable.

Peso del sensor basado en microprocesador 2Kg.

Escaneo y obtención de resultados en pantalla en menos de 35 segundos.

Medición variable de conductividad ........ 1024

Electrodos de oro galvanizado ............... 256

Comparativa de las 2 mamas en valores diferenciales del 40%. 

Suministro de energía del sensor

en microprocesador .......................................... 18 cm.

Libre de radiación y dolor.

Altura del sensor basado en microprocesador 10 cm.

Evaluación de lesiones y/o cambios palpables y no palpables de la glándula mamaria.

en microprocesador ......................................... 16 cm.

Consumo de corriente, máx ................... 400 mA

del aparato ..........................................................24 horas.

el momento de su adquisición ........................ 2 años.

componentes electrónicos .................. 10.000 horas.

Costo muy económico para programas de screening a nivel de grandes poblaciones. 

Corriente, usada para el

escaneo de la mama ..................................... 0.5 mA.

Tiempo de garantía desde

Tiempo de vida del aparato y

Basado en la Impedancia, es decir en la resistencia al paso de la energía eléctrica. Más 
densidad en el tejido, más impedancia y por lo tanto menos conductividad.

También recomendado para mujeres con 
implantes o mujeres embarazadas.
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Mastógrafo por electroimpedancia
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